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Аннотация. Рассматриваются схемы наезда на 

участника движения. Представлены схемы с 

выходом участника движения из-за движуще-

гося встречного препятствия под углом по-

путно и навстречу транспортному средству. 

Приведены схемы наезда на участника движе-

ния транспортным средством в случае боко-

вого удара и торцевого наезда. Для всех слу-

чаев представлена методика определения оста-

новочного пути автомобиля. 

 

Annotation. Schemes of collision with a traffic 

participant are considered. Schemes are pre-

sented with a traffic participant exiting from a 

moving oncoming obstacle at an angle in the 

same direction and towards the vehicle. Dia-

grams of a collision with a traffic participant by 

a vehicle in the event of a side impact and a 

frontal collision are given. For all cases, a method 

for determining the stopping distance of a car is 

presented. 
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1 Автор для ведения переписки  

 

1 Состояние вопроса исследования и актуальность работы 
 
Транспортные компании активно участвуют в перевозке пассажиров и грузов по террито-

рии России и стран СНГ. В настоящее время рынок перевозочных услуг обеспечивается собствен-

ным и наемным качественным автотранспортом высокого европейского уровня, управляемым 

профессиональными водителями. Автомобильные перевозки сопровождаются дополнительными 

услугами по экспедированию, страхованию и сопровождению грузов. Одним из основных пока-

зателей качества транспортного процесса является обеспечение безопасности движения, т.е. бес-

перебойного функционирования системы «водитель – автомобиль – дорога – среда движения» 

(ВАДС), при этом надежность водителя оценивается его безаварийной работой [1]. Нарушение 

бесперебойного функционирования системы ВАДС может быть вызвано дорожно-транспортным 

происшествием (ДТП), повлекшим ранение или смерть участников движения (водителя, пасса-

жира, пешехода или животного), а также повреждением автомобиля, элементов дороги или нару-

шением экологического состояния окружающей среды. 

ДТП подлежат расследованию, а в некоторых случаях и экспертизе происшествия. Одним 

из наиболее опасных видов ДТП продолжает оставаться наезд автомобиля на пешехода или дикое 

животное, поскольку пешеход или животное, как наименее защищенные участники движения, по-

лучают тяжкие повреждения или погибают на месте ДТП. По большей части наездов следовате-

лем или судом назначается экспертиза ДТП, особенно, когда наезд совершен на ребенка или 

участник наезда погиб в результате происшествия. В этой связи тема работы является весьма ак-

туальной. 

Важная роль в разработке и развитии методов экспертизы ДТП принадлежит исследовате-

лям и ученым из институтов и лабораторий Министерства юстиции (МЮ) СССР, высших учеб-

ных заведений СССР, Всесоюзного научно-исследовательского института судебных экспертиз 
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(ВНИИСЭ), Московского государственного технического университета (МАДИ) и др. В настоя-

щее время методы экспертизы ДТП совершенствуются в институтах и лабораториях (МЮ) РФ и 

Министерства внутренних дел (МВД) РФ, высших учебных заведениях РФ. Эти методы должны 

быть доступны и простым автомобилистам, и специалистам, профессионально занимающимся во-

просами расследования и экспертизы ДТП, безопасности дорожного движения [2]. 

 

2 Материалы и методы  
 
При написании статьи анализировали материалы методических руководств с рекомендо-

ванными методиками исследования ДТП для экспертов-автотехников, литературу по исследо-

ванию ДТП, имеющуюся в свободном пользовании, статьи в научных журналах, отчеты годовой 

аварийности, представленные Росстатом и МВД РФ, личные научные разработки по исследова-

нию ДТП, ГОСТы, СНИПы, требования нормативных документов и ПДД РФ. Использовали 

данные визуальных наблюдений за участниками движения, заключения по ДТП, методики ис-

следования наезда на пешехода, возникшего при осуществлении транспортного процесса. 

 

3 Результаты исследований 
 
Рассматривая классификацию наездов транспортного средства (ТС) на пешехода или 

дикое животное (далее участника движения), отметили, что только в редких случаях можно 

предотвратить наезд на участника движения, появившегося перед водителем ТС из-за движу-

щегося встречного препятствия слева. Участник движения, перебегая линию следования ТС-

препятствия, внезапно появляется на полосе движения ТС, оставляя водителю движущегося 

перед ним по полосе автомобиля секунды на принятие решения об остановке своего ТС для 

предотвращения наезда [3-8]. Особенно опасен для участника движения такой маневр вне пре-

делов населенного пункта и вне зоны разметки 1.14.1, 1.14.2, или действия знаков 5.19.1-5.19.2 

‒ "Пешеходный переход" (ПДД 2022 России. Режим доступа: https://www.pdd24.com/?ysclid= 

lbqhdp7tcy972161927). Тем более, что и пешеход и, особенно, дикое животное могут бежать 

от края проезжей части под углом в любом направлении к ТС. При проведении экспертизы по 

таким наездам у экспертов возникают трудности в определении места расположения участни-

ков в момент возникновения опасности для движения, вычерчивании дополнительных постро-

ений, а также нахождении удаления ТС от места наезда [9-12]. 

Для повышения производительности и качества работы автотехнического (судебного) 

и служебного (назначенного руководителем автотранспортного предприятия) экспертов,  

а также для эффективности работы экспертного учреждения в целом, мы систематизировали 

все возможные варианты таких наездов [6] и свели их в таблицу (табл. 1). Геометрическое 

условие положения участников наезда, записали из подобных треугольников A'B'C и DEC, 

тангенс угла β выразили из треугольника A'B'C. Совместное решение геометрического и ки-

нематического условий позволит рассчитать удаление автомобиля от места наезда. Для при-

нятия решения о возможности предотвращения наезда водителем, необходимо рассчитать 

остановочный путь автомобиля 𝑆𝑜 и сравнить его с удалением от места наезда 𝑆уд. Удаление 

автомобиля от места наезда находится путем совместного решения уравнений (1)-(3), пред-

ставленных в табл. 1, остановочный путь автомобиля рассчитывается по формуле (4) или (5) 

в зависимости от условий движения ТС перед наездом. 
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Таблица 1 – Варианты исследования наезда автомобиля на пешехода или дикое животное 

№ 

п/п 
Схема наезда и формулы расчета 

1 Схема наезда на участника движения, вышедшего из-за движущегося встречного препятствия 

под углом попутно ТС. Равномерное движение ТС. Торцевой наезд. 
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 Продолжение табл. 1 

 

№ 

п/п 
Схема наезда и формулы расчета 

2 Схема наезда на участника движения, вышедшего из-за движущегося встречного препятствия 

под углом навстречу ТС. Равномерное движение ТС. Торцевой наезд. 

 

1К = +1, 
2К = -1. 
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Для исследования использовать формулы (1), (2), (3), (4). 

 

3 Схема наезда на участника движения, вышедшего из-за движущегося встречного препятствия 

под углом попутно ТС. Равномерное движение ТС. Боковой удар. 
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 Продолжение табл. 1 

 

№ 

п/п 
Схема наезда и формулы расчета

 3 Использовать формулы 
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4 Схема наезда на участника движения, вышедшего из-за движущегося встречного препятствия 

под углом навстречу ТС. Равномерное движение ТС. Боковой удар. 
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Для исследования использовать формулы (5), (6), (7), (4). 
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 Продолжение табл. 1 

 

№ 

п/п 
Схема наезда и формулы расчета 

5 Схема наезда на участника движения, вышедшего из-за движущегося встречного препятствия 

под углом попутно ТС. Замедленное движение ТС. Торцевой наезд. 

 

1К = -1, 
2К = +1. 
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6 Схема наезда на участника движения, вышедшего из-за движущегося встречного препятствия 

под углом навстречу ТС. Замедленное движение ТС. Торцевой наезд. 
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2К = -1. 
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 Продолжение табл. 1 

 

№ 

п/п 
Схема наезда и формулы расчета 

6 Схема наезда на участника движения, вышедшего из-за движущегося встречного препятствия 

под углом навстречу ТС. Замедленное движение ТС. Торцевой наезд. 

 

1К = +1, 
2К = -1. 
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Использовать формулы (1), (2), (8), (9), (10), (11). 

7 Схема наезда на участника движения, вышедшего из-за движущегося встречного препятствия 

под углом попутно ТС. Замедленное движение ТС. Боковой удар. 

 

1К = -1, 
2К = +1. 
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 Продолжение табл. 1 

 

№ 

п/п 
Схема наезда и формулы расчета 

7  
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=


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. 

Использовать формулы (5), (6). 
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Далее использовать формулы  (9), (10), (11). 

8 Схема наезда на участника движения, вышедшего из-за движущегося встречного препятствия 

под углом навстречу ТС. Равномерное движение ТС. Боковой удар. 

 

1К = +1, 
2К = -1. 
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Использовать формулы (5), (6), (12), (9), (10), (11).

 

Обозначения: 

К1, К2 – коэффициенты, учитывающие направление движения участника ДТП (под углом навстречу 

или попутно ТС-препятствия); 

𝑆уд – удаление ТС от места наезда в момент возникновения опасности для движения, м; 

ах – расстояние от места водителя до передней части ТС, м; 

𝑎𝑦 – расстояние от места водителя до левой боковой части ТС, м; 
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Продолжение табл. 1 

 

Ва, Впр – соответственно габаритная ширина ТС и ТС-препятствия, м; 

𝛼 – угол направления движения участника ДТП, град; 

𝛽
 
– угол одной из вершин дополнительно построенного треугольника обзорности, град; 

𝑆п – путь, пройденный участником ДТП с момента опасности для движения до наезда, м; 

𝑙𝑥 – расстояние от передней части ТС до места наезда на боковой его части, м; 

𝑙у 
– расстояние от левой боковой части ТС до места наезда на передней его части, м; 

𝑆1 
– расстояние, на которое переместилось ТС1-препятствие с момента выхода участника ДТП на про-

езжую часть до момента опасности для движения, м; 

𝛥х 
– расстояние, на котором находилось ТС1-препятствие от участника ДТП в момент появления его 

на проезжей части в зоне видимости водителя, м; 

𝛥𝑦 – расстояние между ТС2, совершившим наезд и ТС1-препятствием, м; 

𝑉а, 𝑉п – соответственно скорости движения до наезда ТС2 совершившего наезд и участника движения, 

м/с; 

𝑉н – скорость ТС2 в момент наезда на участника движения, м/с; 

𝑡1, 𝑡2, 𝑡3 – соответственно время реакции водителя, запаздывания тормозного привода и нарастания 

замедления ТС, с; 

𝑗 – установившееся замедление ТС, м/с2; 

𝑆ю – общая длина следа юза ТС2 на поверхности проезжей части, м. 

𝑆ю1 
– длина следа юза ТС2 после наезда, м; 

𝑆пн 
– расстояние от места наезда на проезжей части до передней части ТС2, м. 

 

4 Обсуждение и заключение 
 

Все схемы вычерчены в соответствии с известной классификацией наезда автомобиля 

на пешехода [13]. В основу методик исследования дорожного происшествия положены разра-

ботанные ранее способы получения геометрических условий положения и кинематических 

условий движения автомобиля и пешехода [13-15]. 

По представленным в статье рисункам судебный эксперт может выбрать вариант ис-

следования наезда на участника движения, который соответствует его схеме и исходным дан-

ным, представленным ему на рассмотрение следователем или судом. Служебный же эксперт 

выберет вариант исследования в соответствии с вычерченной им самим схемой наезда при 

выезде его на место ДТП и зафиксированными им исходными данными.  

Обобщенные варианты исследования наезда на участника движения сократят время, 

предупредят возможные ошибки в расчетах, повысят качество проведенных экспертиз [16]. 

Полученные результаты статьи могут быть использованы при написании программы для 

ЭВМ, что еще более ускорит время проведения экспертизы наезда. 

Работу экспертов и экспертного учреждения при исследовании наезда можно будет 

классифицировать как бережливое управление процессом проведения экспертизы ДТП. 
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